Lica

UPA

UNIVERSIDAD POLITECNICA
DE AGUASCALIENTES

MAPA CURRICULAR DE INGENIERIA MECATRONICA

PRIMER CICLO DE FORMACION

Primer Cuatrimestre

Segundo Cuatrimestre

Tercer Cuatrimestre

SEGUNDO CICLO DE FORMACION

INGLES |

INGLES Il

INGLES 1l

INGITR __|5-905

INGIITR_|5-90-5

INGIIFTR_|5-90-5

INTELIGENCIA DESARROLLO
RALCRESBELSER EMOCIONAL INTERPERSONAL
vasTR | 3453 INETR | 3453 DEFTR | 3453
METROLOGIA ESTATICA DINAMICA

METES | 5906

ESTCV_| 590-6

DINCV | 4755

ELECTRICIDAD Y
MAGNETISMO

ANALISIS DE
CIRCUITOS
ELECTRICOS

ELECTRONICA
ANALOGICA

ELM-cv | 5-90-6

ACEES | 61207

ELAES | 61057

DIBUJO PARA PROGRAMACION ELECTRONICA
INGENIERIA ESTRUCTURADA DIGITAL
DPLES | 4755 PREES 5905 ELDES | 61056
CALCULO

DIFERENCIAL E CALCULO VECTORIAL PREOS?'/;EII;I'I[')I(AZE v
INTEGRAL

coicv | 61207 cAav-cv | 5-90-6 PRE-CV | 5-90-6

NORMATIVIDAD Y i
oEemLEAL SEGUTIDAD MANTENIMIENTS
INDUSTRIAL
AoV | 5906 NSIES 27 WwEs | 5906

PRIMERA SALIDA LATERAL

Cuarto Cuatrimetre Quinto Cuatrimestre Sexto Cuatrimestre
INGLES IV INGLES V INGLES VI

INGIV-TR_|5-90-5

INGV-TR __|5-90-5

INGVI-TR_|5-90-5

HABILIDADES DEL HABILIDADES a

PENSAMIENTO ORGANIZACIONALES AR
HAPTR | 3453 HAOTR | 3453 ETP-TR | 3453
RESISTENCIA DE ANALISIS DE < <

MATERIALES MECANISMOS DISENO MECANICO
REMES | 5755 ANMES | 590-6 DIMES | 61056
A SENSORES Y <
ELECTRONICA DE AUTOMATIZACION
ACONDICIONAMIENTO DE
POTENCIA SENALES INDUSTRIAL

ELPES | 5755 SAS-ES | 5905 AULES | 5-105-7

PROGRAMACION DE
PERIFERICOS

MICROCONTROLADORES

MAQUINAS
ELECTRICAS

PRP-ES I 5-75-5

MIC-ES I 6-120-7

MAEES | 5755 |

ECUACIONES
DIFERENCIALES

MODELADO Y
SIMULACION DE
SISTEMAS

PROCESOS DE
MANUFACTURA

ecocv | 6-120-7

MSS-ES I 5-90-6

PRM-ES I 5905 |

COMPETENCIAS DEL PRIMER CICLO DE FORMACION

SISTEMAS
ESTANCIA | MECANICA DE FLUIDOS HIDRAULICOS Y
NEUMATICOS

0-120-7 MDF-ES | 5-75-5 SHN-ES I 6:906 |

SEGUNDA SALIDA LATERAL

Vigencia : SEPTIEMBRE 2010

TERCER CICLO DE FORMACION

Séptimo Cuatrimestre

Octavo Cuatrimestre

Noveno Cuatrimestre

INGLES VII

INGLES VIII

INGLES IX

INGVIITR _|5-90-5

INGVIITR |5-90-5

INGIXTR_[5-90-5

ADQUISICION Y

PROCESAMIENTO DE TERMODINAMICA TRANSEE\TE’;C‘A DE
SENALES
sests | 006 Tercy [ 5905 TRCES | 5755

INGENIERIA ASISTIDA
POR COMPUTADORA

SISTEMAS CAM Y
CNC

REDES
INDUSTRIALES

inces | 5906

SCCES | 6906

REFES | 5906

ADMINISTRACION E

INTEGRACION DE

PROFESIONAL ASOCIADO EN AUTOMATIZACION

480 hrs.

COMPETENCIAS DEL SEGUNDO CICLO DE FORMACION

. DISENO

INGENIERIA DE MECATRGNICO SISTEMAS
PROYECTOS MECATRONICOS
APES | 4-60-4 DIMES | 4755 IsMES [ 41057
INGENIERIA CINEMATICA DE CDO':’;';"(')CLADYE

ECONOMICA ROBOTS ROBOTS
INEES 2604 | CRES | 5906 DCRES | 61056

; CONTROL
TEORIA DE CONTROL CONTROL DIGITAL INTELIGENTE
TECES 5-90-6 | COD-ES I 5-90-6 COI-ES I 5-90-6

CALIDAD E

ESTANCIA I V’:ABE (? :,L?C'\f: INNOVACION
TECNOLOGICA
0-120-7 VIM-ES I 5-75-5 CIT-ES I 3-45-3

Estadla

INGENIERO MECATRONICO

480 hrs.

COMPETENCIAS DEL TERCER CICLO DE FORMACION

1. Determinar las alternativas de solucion para satisfacer las necesidades del disefio analizando
la problematica existente y los recursos disponibles.
Diagnosticar el funcionamiento del sistema o proceso mediante la incorporacion de tecnologia
mecatronica para proponer alternativas de automatizacion.
2. Implementar elementos mecatronicos para la automatizacion de sistemas o procesos con
base al resultado del diagnostico.




1. Di i las de para elaborar el plan y programa de|
manlenlmlenw mediante el anlisis de las condiciones de funcionamiento del equipo Y]
técnicas del fabricante.

Inlegvav el plan y programa de mantenimiento para especificar los tiempos y tipos de|
1to requeridos con base a los tos identificados.

1. Integrar modelos y prototipos mecalronlcos para validar la funcionalidad de los sistemas,

0 procesos fisicos y software de simulacion.

2. Ejecutar el plan de mantenimiento para |ncremenlar la eficiencia de los equlpos en Ics procesos
de produccion y reducir los costos de mediante la de y|
criterios de mantenimiento.

3. Controlar la ejecucion de los programas de mantenimiento para cumplir con el plan de
mantenimiento contrastando con las acciones programadas.

4. Construir circuitos electronicos para su integracion en sistemas mecatronicos mediante la|

de y

3. Disefiar el plan de trabajo para la 6ny control de las
acuerdo a las condiciones y metas establecidas en el proyecto.

4. Controlar el cumplimiento del plan de trabajo para asegurar el logro de las metas establecidas
en el proyecto verificando la ejecucion de las actividades en tiempo y forma.

5. Investigar soluclones tecnoldgicas para determinar las propueslas de mlegraclon de los

modelos o 6 mediante dei cientifica.
6. Determinar la propuesta tecnolégica para la solucion de problemas especificos en los
diferentes sectores de la sociedad, mediante el andlisis e integracion de los sistemas.
mecatronicos.

del proyecto, de

7. Disefar elementos mecanicos y electronicos para su manufactura mediante herramientas
computacionales de disefo.

8. Manufacturar i para su i 6n en sistemas
Maquinas-Herramientas.

9. Determinar la configuracion de robots para su operacion en sistemas de produccion con el
uso de modelos matematicos y su simulacion.

mediante

10. Incorporar robots para eficientar procesos, mediante su instalacion y programacion acorde a
las necesidades de produccion.




